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Kytkiniaite 

Keksinnon tausta 

Keksinto liittyy itsenaisen patenttivaatimuksen johdanto-osan mu- 
kaiseen kytkinlaitteeseen. 
5 Kytkinlaitteet ovat kojeita, joita kaytetaan virtapiirin avaamiseen ja 

sulkemiseen. Kytkiniaite kasittaa ainakin yhden navan ja taman navan aukai- 
semiseen ja sulkemiseen sovitetun ohjainlaitteen. Kytkinlaitteita ovat esimer- 
kiksi kytkimet ja kytkinvarokkeet. 

Kytkinlaitteilla on O-asento, jossa kytkinlaitteen navat ovat auki, ja I- 
10 asento, jossa kytkinlaitteen navat ovat kiinni. Kytkinlaitteen napojen asentoa 
vaihdetaan kytkinlaitteen paaakselia kiertamalla. Paaakselin kiertamista varten 
kytkinlaitteisiin on aikaansaatu kayttoelin, jolla on 0-asento ja l-asento, jotka 
vastaavat kytkinlaitteen 0-asentoa ja l-asentoa. 

Erailia kytkinlaitteilla on lisaksi testausasento, jossa kytkinlaitteen 
15 navat ovat auki, mutta apukoskettimien asento vastaa kytkinlaitteen l-asentoa. 

Tunnetuissa kytkinlaitteissa on ongelmana testausasennon aikaan- 
saaminen. Eraissa tunnetuissa kytkinlaitteissa kaytetaan erillisia vivustoja tes- 
tausasennon aikaansaamiseen, mutta tallainen kokoonpano on rnonimutkai- 
nen. 

20 Keksinnon lyhyt selostus 

Keksinnon tavoitteena on kehittaa kytkiniaite, jolla ylla mainittu on- 
gelma saadaan ratkaistua. Keksinnon tavoite saavutetaan kytkinlaitteella, jolle 
on tunnusomaista se, mita sanotaan itsenaisessa patenttivaatimuksessa. Kek- 
sinnon edulliset suoritusmuodot ovat epaitsenaisten patenttivaatimusten koh- 
25 teena. 

Keksinto perustuu siihen, etta kytkinlaitteeseen aikaansaadaan 
paaakselin kayttamiseen sovitettu kayttoelin, joka kykenee kaantymaan 0- 
asennostaan molempiin suuntiin. 

Keksinnon mukaisen kytkinlaitteen etuna on yksinkertainen raken- 

30 ne. 

Kuvioiden lyhyt selostus 

Keksintoa selostetaan nyt lahemmin edullisten suoritusmuotojen yh- 
teydessa, viitaten oheisiin piirroksiin, joista: 
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Kuvio 1 on periaatepiirros keksinnon eraan suoritusmuodon mukai- 
sen kytkinlaitteen kayttomekanismista kytkinlaitteen ollessa O-asennossa; 

Kuvio 2 on periaatepiirros kuvion 1 kayttomekanismista ohjainakse- 
lin ollessa kaannettyna vapaaliikkeensa verran kohti l-asentoa; 
5 Kuvio 3 on periaatepiirros kuvion 1 kayttomekanismista kytkinlait- 

teen ollessa l-asennossa; 

Kuvio 4 on periaatepiirros kuvion 1 kayttomekanismista kytkinlait- 
teen ollessa testausasennossa; 

Kuvio 5 esittaa keksinnon eraan suoritusmuodon mukaisen kytkin- 
10 laitteen ohjainlaitemoduulia viistosti ylhaalta nahtyna; ja 

Kuvio 6 esittaa kuvion 5 ohjainlaitemoduulia purettuna. 

Keksinnon yksityiskohtainen selostus 

Kuviot 1 - 4 esittavat keksinnon eraan suoritusmuodon mukaisen 
kytkinlaitteen kayttomekanismia. Kayttomekanismi kasittaa ohjainakseiin 4, 

15 kayttoelimen 6 ja jousivalineet 7 asennettuna runkoon 2. 

Kayttoelin 6 on kaantymisakselin 12 ympari kaantyva, ja sovitettu 
kaantamaan kytkinlaitteen paaakselia. Ohjainakseli 4 on kaantymisakselin 12 
ympari kaantyva, ja sovitettu kaantamaan kayttoelinta 6. Ohjainakseli 4 on yh- 
distetty kayttoelimeen 6 yhdistamisvalineiden avulla, jotka kasittavat spiraali- 

20 jousivalineen 28. Eras esimerkki yhdistamisvalineiden toteutuksesta esitetaan 
kuviossa 6, jota kasitellaan myohemmin. Jousivalineet 7 kasittavat kaksi tyo- 
jousta 8 ja 10, joilla kullakin on ensimmainen paa 14, joka on tuettu kiertyvasti 
runkoon 2, ja toinen paa 16. Kunkin tyojousen ensimmainen paa 14 on siis ni- 
veloity runkoon 2 siten, etta tyojousen toinen paa 16 voi liikkua kehamaisesti 

25 ensimmaisen paan 14 suhteen. Tyojouset 8 ja 10 ovat kierrejousia, ja ne ovat 
niin jaykkia, etteivat ne tarvitse nurjahduksenestotankoja sisaansa. 

Kytkinlaitteella, jonka kayttomekanismia kuvioissa 1 - 4 esitetaan, 
on 0-asento, l-asento ja testausasento. O-asennossa kytkinlaitteen navat ovat 
auki ja l-asennossa kytkinlaitteen navat ovat kiinni. Testausasennossa kytkin- 

30 laitteen navat ovat auki, mutta apukoskettimien asento vastaa kytkinlaitteen I- 
asentoa. Seka ohjainakselilla 4 etta kayttoelimella 6 on 0-asento, l-asento ja 
testausasento, jotka vastaavat edella mainittuja kytkinlaitteen asentoja. 

Valmiissa kytkinlaitekokoonpanossa ohjainakseliin 4 on kiinnitetty 
(ei esitetty) kytkinlaitteen kayttokahva, jolla kayttaja voi kaantaa ohjainakselia. 

35 Kuviossa 1 ohjainakseli 4 ja kayttoelin 6 ovat 0-asennossaan. Tal- 

loin seka tyojouset 8 ja 10 etta spiraalijousivaline 28 ovat olennaisesti lepoti- 
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lassa, ja kunkin tyojousen toinen paa 16 on kayttoelimen 6 vastaavassa hah- 
lossa 24. Kunkin tyojousen toinen paa 16 kasittaa tankomaisen osuuden, joka 
ulottuu olennaisesti yhdensuuntaisesti kaantymisakselin 12 kanssa, joka kuvi- 
oissa 1 - 4 on olennaisesti kohtisuora kuvatasoon nahden. Kukin hahlo 24 on 
5 sovitettu kytkeytymaan vastaavan tyojousen toisen paan mainittuun tankomai- 
seen osuuteen. 

Kuviossa 2 ohjainakselia 4 on kaannetty vapaaliikkeen eli kulman y 
verran myotapaivaan O-asentoonsa verrattuna. Talloin spiraalijousivaline 28 on 
jannittynyt, mutta kayttoelin 6 on edelleen O-asennossaan. Kuvioissa esitetta- 
10 vassa suoritusmuodossa kulma y on 35°. 

Kaannettaessa ohjainakselia 4 edelleen myotapaivaan kuvion 2 
asennosta, alkaa kayttoelin 6 kaantya ohjainakselin 4 mukana, ja tyojouset 8 ja 
10 alkavat puristua kasaan. 

Kun kayttoelin 6 on kaantynyt 45° O-asentoonsa nahden, se saavut- 
15 taa ensimmaisen kuolokohtansa. Talloin tyojouset 8 ja 10 ovat saavuttaneet 
suurimman jannityksensa. Kayttoelimen 6 ollessa ensimmaisessa kuolokoh- 
dassa on ohjainakseli 80° kulmassa O-asentoonsa nahden. 

Kayttoelimen 6 ohitettua ensimmaisen kuolokohdan vapautuvat tyo- 
jouset 8 ja 10. Talloin kayttoelin 6 alkaa kaantya nopeasti myotapaivaan kohti 
20 l-asentoa, ja spiraalijousivalineen 28 jannitys alkaa pienentya, kunnes kaytto- 
elimen 6 ollessa 80° kulmassa 0-asentoonsa nahden spiraalijousivaline 28 
ovat saavuttaneet lepotilansa ja ohjainakseli 4 alkaa kaantya kayttoelimen 6 
mukana. Kun kayttoelin 6 on kaantynyt kulman ct 6 verran 0-asentoonsa nah- 
den, se saavuttaa l-asentonsa ja sen kaantyminen pysahtyy. Talloin myos oh- 
25 jainakseli 4 on l-asennossaan, jolloin se on kulmassa a 4 0-asentoonsa nah- 
den. Kuvioissa esitettavassa suoritusmuodossa seka kulma a 4 etta a 6 on 90°. 

Kun tyojousien 8 ja 10 kaantama kayttoelin 6 rupeaa kaantamaan 
ohjainakselia 4, on ohjainakseli 80° kulmassa 0-asentoonsa nahden. Periaat- 
teessa kytkinlaitteen kayttokahva siis lyo kayttajaa sormille 10° verran, mutta 
30 koska kayttaja on vaantamassa kahvaa juuri samaan suuntaan, niin kaytan- 
nossa iskua ei tunnu. 

Kuviossa 3 ohjainakseli 4 ja kayttoelin 6 ovat l-asennossaan. Ryh- 
dyttaessa kaantamaan ohjainakselia 4 vastapaivaan kuvion 3 asennosta, al- 
kaa kayttoelin 6 heti kaantya ohjainakselin 4 mukana, ja samalla tyojouset 8 ja 
35 10 alkavat puristua kasaan. Kun kayttoelinta 6 on kaannetty 45° kuvion 3 
asennosta vastapaivaan, se saavuttaa ensimmaisen kuolokohdan. Kaannetta- 
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essa kayttoelin 6 ensimmaisen kuolokohdan yli vastapaivaan, vapautuvat tyo- 
jouset kaantaen kayttoelimen 6 0-asentoon. Kayttoelimen 6 kaantyessa vasta- 
paivaan tydjousien kaantamana, jannittyy spiraalijousivaline 28. Vaikka kaytta- 
ja irrottaisi kokonaan otteensa kytkinlaitteen kayttokahvasta heti kayttoelimen 6 
5 ohitettua ensimmaisen kuolokohdan vastapaivaan, vetaa spiraalijousivaline 28 
myos ohjainakselin 4 O-asentoonsa. 

Kuvioista 1 - 3 nahdaan, etta kunkin tyojousen toinen paa 16 on 
vastaavassa hahlossa 24 kayttoelimen 6 ollessa O-asentonsa ja l-asentonsa 
valilla. 

10 Kuvioissa esitettavassa suoritusmuodossa tyojouset 8 ja 10 on sovi- 

tettu toimimaan puhtaasti puristusjousina kayttoelimen 6 ollessa 0-asennon ja 
l-asennon valilla. Toisin sanoen tyojousia ei missaan vaiheessa venyteta nii- 
den lepotilan pituuksia pidemmiksi, eika niihin kohdistu olennaisia sivuttais- 
suuntaista taivutusvoimia. 
15 Ryhdyttaessa kaantamaan ohjainakselia 4 vastapaivaan kuvion 1 

asennosta eli kytkinlaitteen 0-asennosta, alkaa kayttoelin 6 heti kaantya oh- 
jainakselin 4 mukana. Kaannettaessa kayttoelinta 6 vastapaivaan alkavat tyo- 
jouset 8 ja 10 taipumaan sivusuunnassa. Tyojousien sivusuuntaisen taipumi- 
sen aikaansaavat taivutusvalineet 18, jotka kasittavat runkoon 2 muodostetut 
20 tukielimet 20 ja kayttoelimeen 6 aikaansaadut taivutuselimet 22. Tukielimet 20 
on aikaansaatu sijoittamalla tyojouset riittavan lahelle rungon 2 seinamia, jol- 
loin mainitut seinamat toimivat tukielimina 20. Kukin kayttoelimeen 6 aikaan- 
saatu taivutuselin 22 on vastaavan hahlon 24 vieressa oleva nokka. 

Kaannettaessa kayttoelinta 6 0-asennostaan vastapaivaan, kohdis- 
25 taa kukin taivutuselin 22 vastaavan tyojousen toiseen paahan 16 sivuttais- 
suuntaisen voiman, joka kohdistuu ulospain kaantymisakseliin 12 nahden. Kun 
kukin runkoon 2 aikaansaatu tukielin 20 kohdistaa samaan aikaan vastaavan 
tyojousen keskiosaan, eli tyojousen ensimmaisen ja toisen paan valille, sivut- 
taissuuntaisen voiman, joka on vastakkaissuuntainen taivutuselimen 22 koh- 
30 distamaan voimaan nahden, taipuu kukin tyojousi sivuttaissuunnassa. Tyojou- 
sen sivuttaissuunnalla tarkoitetaan tassa suuntaa, joka on kohtisuorassa sen 
ensimmaisen paan 14 ja toisen paan 16 maarittelemaan aksiaaliseen suun- 
taan nahden. 

Kun kayttoelinta 6 kaannetaan riittavasti vastapaivaan 0-asennosta, 
35 saavuttaa se toisen kuolokohdan. Kayttoelimen 6 ollessa 0-asennon ja toisen 
kuolokohdan valilla, pyrkivat jousivalineet 7 kaantamaan kayttoelinta 6 0- 
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asentoa kohti. Kayttoelimella 6 voi olla pieni valys kaannettaessa sita vasta- 
paivaan, jolloin taivutusvalineet alkavat taivuttaa tyojousia sivusuunnassa vas- 
ta kayttoelimen kaannyttya esimerkiksi 5° vastapaivaan O-asennostaan. Myos 
kayttoelimen 6 muissa toiminnoissa voi olla pienia valyksia. Nailla valyksilla 

5 voidaan esimerkiksi varmistaa, etteivat jousivalineet 7 ole jannittyneina muul- 
loin kuin kytkinlaitteen toiminta-asentoa vaihdettaessa. Valysten salliminen voi 
olla edullista myos valmistusteknisista syista. 

Kayttoelimen 6 ylittaessa toisen kuolokohdan vastapaivaan, irtoaa 
kunkin tyojousen toinen paa 16 vastaavasta hahlosta 24 sivuttaissuuntaisen 

10 taivutuksen vuoksi. Taivutusvalineiden 18 kanssa toimivat jousivalineet 7 ai- 
kaansaavat sen, etta ohitettuaan toisen kuolokohdan vastapaivaan, kayttoelin 
6 kaantyy testausasentoonsa asti, vaikka kayttaja irrottaisi otteensa kytkinlait- 
teen kayttokahvasta. 

Kun kayttoelin 6 on kaantynyt kulman p 6 verran vastapaivaan 0- 

15 asentoonsa nahden, se saavuttaa testausasentonsa ja sen kaantyminen py- 
sahtyy. Talloin myos ohjainakseli 4 on testausasennossaan, jolloin se on kul- 
massa (34 0-asentoonsa nahden. Kuvioissa esitettavassa suoritusmuodossa 
seka kulma p 4 etta p 6 on -45°, negatiivisen etumerkin kuvatessa vastakkais- 
suuntaisuutta kulmiin a 4 , a 6 ja y verrattuna. 

20 Kaannettaessa kayttoelinta 6 riittavasti myotapaivaan testausasen- 

nosta, saavuttaa se toisen kuolokohdan. Kayttoelimen 6 ollessa testausasen- 
non ja toisen kuolokohdan valilia, pyrkivat jousivalineet 7 kaantamaan kaytto- 
elinta kohti testausasentoa. Kayttoelimen 6 ylittaessa toisen kuolokohdan myo- 
tapaivaan, hakeutuu kunkin tyojousen toinen paa 16 vastaavaan hahloon 24. 

25 Kayttoelimen 6 ollessa toisen kuolokohdan ja 0-asennon valilia, pyrkivat jousi- 
valineet 7 kaantamaan kayttoelinta kohti 0-asentoa, kuten jo aiemmin todettiin. 

Vapautettaessa kytkinlaitteen kayttokahva kayttoelimen 0-asennon 
ja testausasennon valilia, kayttoelin 6 pyrkii siis joko 0-asentoon tai tes- 
tausasentoon riippuen siita, kummalla puolella toista kuolokohtaa kayttoelin on. 

30 0-asennon ja testausasennon valilia jousivalineiden 7 kayttoelimeen 6 kohdis- 
tamat voimat aikaansaadaan olennaisesti pelkastaan tyojousien sivusuuntai- 
sesta taivutuksesta, eli tyojousia ei olennaisesti puristeta kasaan eika venyteta 
aksiaalisessa suunnassa. Tyojousien sivuttaissuuntainen taivutus aikaansaa- 
daan taivutusvalineiden 18 avulla edella kuvatulla tavalla. 

35 Kuolokohtien ylittamiseen vaadittavaan voimaan voidaan vaikuttaa 

jousivalineiden 7 ja taivutusvalineiden 18 suunnitteiulla. Keksinnon eraassa 
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suoritusmuodossa toisen kuolokohdan ylittaminen vaatii vahemman voimaa 
kuin ensimmaisen kuolokohdan ylittaminen. 

Keksinnon mukainen kytkinlaite voi olla modulaarinen, eli kasittaa 
ohjainlaitemoduulin ja yhden tai useampia napakennomoduuleja. Kuviossa 5 
5 esitetaan keksinnon eraan suoritusmuodon mukaisen modulaarisen kytkinlait- 
teen ohjainlaitemoduuli, ja kuviossa 6 esitetaan kuvion 5 ohjainlaitemoduuli pu- 
rettuna. Kuvioissa 5 ja 6 esitettava ohjainlaitemoduuli toimii aiemmin esitetylla 
tavalla, jota kuvataan kuvioissa 1-4. 

Kuviossa 6 ohjainlaitemoduulin runko on purettu kansiosaan 40, 
10 rungon ylaosaan 42 ja rungon alaosaan 44. 

Kuviosta 6 nahdaan, etta ohjainakselin 4 ja kayttoelimen 6 yhdista- 
vat yhdistamisvalineet kasittavat kayttoelimeen 6 muodostettuja lovia 30, ja oh- 
jainakseliin 4 muodostettuja vastaavia ulokkeita 32, kunkin mainitun loven 30 
ollessa sovitettu vastaanottamaan vastaavan ulokkeen 32. Yhdistamisvalinei- 
15 den vapaaliike on aikaansaatu siten, etta kunkin loven 30 kehasuuntainen di- 
mensio on suurempi kuin vastaavan ulokkeen 32 kehasuuntainen dimensio. 

Seka kayttoelimeen 6 etta ohjainakseliin 4 on muodostettu reika 34, 
joka on sovitettu vastaanottamaan spiraalijousivalineen 28 vastaavassa paas- 
sa olevan tapin 36. 

20 Kuvion 6 tyojouset 8 ja 10 kasittavat toisessa paassaan 16 lenkin, 

joka on olennaisesti tasossa ulottuva, n.270° silmukka. 

Kuvioiden 5 ja 6 ohjainlaitemoduuli kasittaa paaakselielementin 38, 
joka valmiissa kytkinlaitteessa on osa paaakselia, ja jota kayttoelin 6 on sovi- 
tettu kaantamaan. 

25 Alan ammattiiaiselle on ilmeista, etta keksinnon perusajatus voidaan 

toteuttaa monin eri tavoin. Keksinto ja sen suoritusmuodot eivat siten rajoitu yl- 
la kuvattuihin esimerkkeihin vaan ne voivat vaihdella patenttivaatimusten puit- 
teissa. 
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Patenttivaatimukset 

1 . Kytkinlaite, joka kasittaa rungon (2), johon on asennettu kytkinlait- 
teen paaakselin kaantamiseen sovitettu, kaantymisakselin (12) ympari kaanty- 
va kayttoelin (6) ja jousivalineet (7), jolla kayttoelimella (6) on 0-asento, I- 
asento ja ensimmainen kuolokohta, joka on O-asennon ja l-asennon valilla, I- 
asennon sijaitessa ennalta maaratyn kulman (a 6 ) verran ensimmaiseen suun- 
taan 0-asentoon nahden, jousivalineiden (7) kasittaessa yhden tai useampia 
tyojousia (8,10), joilla kullakin on ensimmainen paa (14), joka on tuettu run- 
koon (2), ja toinen paa (16), ja jousivalineiden ollessa sovitettu kayttoelimen (6) 
ollessa 0-asennon ja l-asennon valilla kaantamaan kayttoelinta (6) kohti 0- 
asentoa tai l-asentoa riippuen siita, kummalla puolella mainittua ensimmaista 
kuolokohtaa kayttoelin (6) on, t u n n e 1 1 u siita, etta kayttoelimella (6) on li- 
saksi testausasento, testausasennon sijaitessa ennalta maaratyn kulman (p 6 ) 
verran toiseen suuntaan 0-asentoon nahden, mainitun toisen suunnan ollessa 
vastakkainen mainittuun ensimmaiseen suuntaan nahden. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kytkinlaite, tunnettu siita, 
etta kayttoelimella (6) on toinen kuolokohta, joka on 0-asennon ja tes- 
tausasennon valilla, jousivalineiden (7) ollessa sovitettu kayttoelimen (6) olles- 
sa 0-asennon ja testausasennon valilla kaantamaan kayttoelinta (6) kohti 0- 
asentoa tai testausasentoa riippuen siita, kummalla puolella mainittua toista 
kuolokohtaa kayttoelin (6) on. 

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kytkinlaite, tunnettu siita, 
etta toinen kuolokohta on aikaansaatu taivutusvalineilla (18), jotka on sovitettu 
taivuttamaan kutakin tyojousta (8,10) sivusuunnassa. 

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen kytkinlaite, tunnettu siita, 
etta taivutusvalineet (18) kasittavat kutakin tyojousta (8,10) kohti ainakin yhden 
runkoon (2) aikaansaadun tukielimen (20) ja ainakin yhden kayttSelimeen (6) 
aikaansaadun taivutuselimen (22) siten, etta mainittu taivutuselin (22) on sovi- 
tettu kohdistamaan tyojousen (8) toiseen paahan (16) sivuttaissuuntaisen voi- 
man, ja mainittu tukielin (20) on sovitettu kohdistamaan tyojousen (8) ensim- 
maisen (14) ja toisen (16) paan valilie sivuttaissuuntaisen voiman, joka on vas- 
takkaissuuntainen taivutuselimen (22) kohdistamaan voimaan nahden. 

5. Jonkin edeltavan patenttivaatimuksen mukainen kytkinlaite, 
tunnettu siita, etta kukin mainituista tyojousista (8,10) on kierrejousi. 
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6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen kytkinlaite, tunnettu siita, 
etta kayttoelimen (6) ollessa O-asennon ja l-asennon valilla, kukin mainituista 
tyqjousista (8,10) toimii puristusjousena. 

7. Jonkin edeltavan patenttivaatimuksen mukainen kytkinlaite, 
tunnettu siita, etta kunkin tyojousen (8,10) ensimmainen paa (14) on tuettu 
kiertyvasti runkoon (2). 

8. Jonkin edeltavan patenttivaatimuksen mukainen kytkinlaite, 
tunnettu siita, etta kayttoelin (6) kasittaa kutakin tyojousta (8,10) kohti hah- 
lon (24), joka on sovitettu vastaanottamaan tyojousen toinen paa (16), ja siita, 
etta kunkin tyojousen toinen paa (16) on koko ajan vastaavassa hahlossa (24) 
kayttoelimen (6) ollessa 0-asentonsa ja l-asentonsa valilla. 

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen kytkinlaite, tunnettu siita, 
etta kytkinlaite on sovitettu sellaiseksi, etta kaannettaessa kayttoelinta (6) 0- 
asennosta kohti testausasentoa, irtoaa kunkin tyojousen (8,10) toinen paa (16) 
vastaavasta hahlosta (24), ja etta kaannettaessa kayttQelinta (6) testausasen- 
nosta kohti 0-asentoa, asettuu kunkin tyojousen (8,10) toinen paa (16) vastaa- 
vaan hahloon (24). 

10. Jonkin edeltavan patenttivaatimuksen mukainen kytkinlaite, 
tunnettu siita, etta se kasittaa ohjainakselin (4), joka on sovitettu kaanta- 
maan kayttoelinta (6), ja jolla on 0-asento, l-asento ja testausasento. 

1 1 . Patenttivaatimuksen 1 0 mukainen kytkinlaite, tunnettu siita, 
etta ohjainakseli (4) on yhdistetty kayttoelimeen (6) yhdistamisvalineiden avul- 
la, joilla yhdistamisvalineilla on vapaaliike, yhdistamisvalineiden kasittaessa 
spiraalijousivalineen (28). 

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen kytkinlaite, tunnettu siita, 
etta yhdistamisvalineet on sovitettu sellaisiksi, etta kaannettaessa ohjainakse- 
lia (4) 0-asennosta ensimmaiseen suuntaan vapaaliiketta vastaavan kulman 
(y) verran, spiraalijousivaline (28) virittyy kayttSelimen (6) pysyessa oleellisesti 
paikallaan, ja ohjainakselin (4) kaantokulman ylittaessa vapaaliiketta vastaa- 
van kulman (y) ensimmaiseen suuntaan kaantyy kayttoelin (6) ohjainakselin 
mukana, kunnes kayttoelin (6) saavuttaa ensimmaisen kuolokohdan. 

13. Jonkin patenttivaatimuksista 10-12 mukainen kytkinlaite, 
tunnettu siita, etta ohjainakseli (4) on sovitettu kaantymaan mainitun kaan- 
tymisakselin (12) ympari. 
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(57) Tiivistelma 

Kytkinlaite, joka kasittaa rungon (2), johon on asennettu 
kytkinlaitteen paaakselin kaantamiseen sovitettu, kaanty- 
misakselin (12) ympari kaantyva kayttoelin (6) ja jousivali- 
neet (7), jolla kayttoelimella (6) on 0-asento, l-asento ja 
ensimmainen kuolokohta, joka on O-asennon ja l-asennon 
valilla, l-asennon sijaitessa ennalta maaratyn kulman (ae) 
verran ensimmaiseen suuntaan O-asentoon nahden, jousi- 
valineiden (7) kasittaessa yhden tai useampia tyojousia 
(8,10), joilla kullakin on ensimmainen paa (14), joka on tu- 
ettu runkoon (2), ja toinen paa (16), ja jousivalineiden ol- 
lessa sovitettu kayttoelimen (6) ollessa 0-asennon ja I- 
asennon valilla kaantamaan kayttoelinta (6) kohti 0- 
asentoa tai l-asentoa riippuen siita, kummalla puolella 
mainittua ensimmaista kuolokohtaa kayttoelin (6) on. Kayt- 
toelimella (6) on lisaksi testausasento, testausasennon si- 
jaitessa ennalta maaratyn kulman (Be) verran toiseen 
suuntaan 0-asentoon nahden, mainitun toisen suunnan ol- 
lessa vastakkainen mainittuun ensimmaiseen suuntaan 
nahden. 



Kuvio 1 
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